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Nota aplikacyjna: Dynamiczna regulacja mocy czynnej i
wspotczynnika mocy za pomoca protokotu Modbus

W ponizszym dokumencie przedstawiono mape rejestrow Modbus na potrzeby dynamicznej regulacji mocy i
wspdtczynnika mocy falownikéw SolarEdge.

Korzystajac z tej mapy rejestrow, zewnetrzny sterownik moze regulowa¢ udziat produkcji mocy czynnej i wymagany
wspodtczynnik Cos(fi) na podstawie wstepnej konfiguracji wartosci awaryjnych po osiagnieciu limitu czasu oraz tempa
narastania/obnizania mocy.

Przed regulacja Mocy i Cos(fi) skonfiguruj protokdt Modbus za pomoca SetApp lub wyswietlacza LCD (w zaleznosci od
modelu falownika). Aby zapozna¢ sie z opcjami konfiguracji Modbus i informacjami na temat czasu reakcji, zapoznaj sie z
nota techniczna dotyczaca wdrazania SunSpec. Informacje dotyczace instalacji i konfiguracji falownika znajduja sie w
przewodniku instalacji dostarczonym wraz z produktem i dostepnym na stronie internetowej SolarEdge.

Sterowanie falownikami SolarEdge za pomoca protokotu Modbus:

Nalezy pamietac, ze ponizsze rejestry zostaty opisane dla adresowania rozpoczynajacego sie od 0 w przeciwieristwie do
rejestrow Sunspec, opisanych dla adresowania rozpoczynajacego sie od 1.

Zapis rejestréw 32-bitowych:
= Kazdy rejestr obejmuje dwa bajty w kolejnosci Big-endian (MSB-LSB).
= Kazda wartos¢ 32-bitowa obejmuje dwa rejestry w kolejnosci Little-endian (LSB-MSB).

Jezeli sterownik nie obstuguje kolejnosci Little-endian, istnieje inna, powigzana mapa dla kolejnosci Big-endian z
przesunieciem adresu 0x800 w stosunku do tej mapy.

Na przyktad: rejestr F310 dla ,Limit czasu polecenia” ma wartos¢ Uint32 w kolejnosci LSB-MSB.

Rejestr FB10 ma analogiczne zastosowanie, lecz wykorzystuje kolejnos¢ MSB-LSB.

= Oba rejestry musza zosta¢ zapisane tacznie z funkcja Modbus 16.

Rejestr bazowy dla bloku polecer dynamicznych jest ustawiony na 0xF300:

= Funkcja Wtacz dynamiczna regulacje mocy pod adresem 0xF300 jest domyslnie wytgczona (=0); nalezy jg wigczyé (1) w
celu korzystania z funkcji dynamicznej regulacji mocy.

= Maks. moc czynna to znamionowa moc czynna falownika. Jest to rejestr tylko do odczytu.

= Wszystkie inne ustawienia opisane dla bloku zwiekszonej dynamicznej regulacji mocy dotyczg tych wartosci.

Adres Rozmiar | R/W Nazwa Typ Zakres wartosci Jedn.
F300 1 R/W WHtacz dynamiczna regulacje mocy | Uint16 0-1 Nie

dotyczy
F304 2 R Maks. moc czynna Float32 | Zakres mocy falownika w

Wiaczanie trybu rozszerzonej dynamicznej regulacji mocy

1. Dokonaj nastepujacych ustawier:
e Ustaw AdvancedPwrControlEn pod adresem 0xF142 na 1 (wtacz). Domysinie funkcja ta jest wytaczona (0).
Jezeli wymagana jest kontrola Cos(fi):

e  ReactivePwrConfig pod adresem 0xF104, ustaw F104=4 dla kontroli Cos(fi). Wartos¢ domysina ReactivePwrConfig
wynosi 0 (tryb statego Cos(fi)).

Jezeli rejestry maja juz prawidtowe wartosci, nie zapisuj ich ponownie.
Moc bierng mozna réwniez wiaczy¢ za pomoca falownika (patrz ponizej).

2. Zadaj polecenie Zatwierdz ustawienia regulacji mocy pod adresem 0xF100, aby wigczy¢ to ustawienie. Wartos¢ F100=1
zatrzymuje produkcje i uruchamia falownik ponownie.

3. Uruchom ustawienia rozszerzonej regulacji mocy pod adresami OxF308-0xF320.

4. Wtacz Dynamiczng regulacje mocy. Domyslnie funkcja ta jest wytaczona (0). Powinna zosta¢ wtaczona wytgcznie po
uruchomieniu operacji zwigkszonej regulacji mocy.

Konfiguracje tej mapy mozna réwniez zmienia¢ w sposéb dynamiczny.

Nota aplikacyjna: Dynamiczna regulacia mocy czynnej i wspotczynnika mocy za pomocqg protokotu Modbus



Konfiguracja rozszerzonej requlacji mocy (=10] I ar 'g 0 | O | B

Konfiguracja rozszerzonej regulacji mocy

Aby skonfigurowa¢ rozszerzona regulacje mocy, uzyj ponizszych rejestrow:

= Preferencja mocy czynnej/biernej ustala priorytet miedzy mocg czynna a bierna.
e Gdy jest ustawiona na (1), moc czynna ma priorytet nad moca bierna. Oznacza to, ze falownik najpierw sprobuje
osiggna¢ limit mocy czynnej, a nastepnie zapewni¢ zgodnos¢ z limitami mocy bierne;j.
e  Gdy jest ustawiona na (0), moc bierna ma priorytet nad moca czynna.
= Limit mocy czynnej ustawia limit dla dynamicznego sterowania moca czynna.

= Limit czasu polecenia ustawia licznik limitu czasu poleceri dynamicznych. Jeéli falownik nie otrzyma polecenia
dynamicznego w tym zakresie czasu, powrdci do ponizszych ustawien rezerwowych. Czestotliwosé polecen dla
sterownika musi wynosi¢ co najmniej: limit czasu polecenia / 2.

= Rezerwowy limit mocy czynnej ustawia rezerwowy limit dla dynamicznego sterowania moca czynna.
= Rezerwowy Cos(fi) ustawia rezerwowy limit dla dynamicznego sterowania Cos(fi).

= Szybkos¢ narastania mocy czynnej kontroluje tempo dynamicznego wzrostu mocy czynnej. Jest ustawiona jako
wartos¢ procentowa ustawienia rejestru limitu mocy czynnej falownika na minute.

= Szybkos¢ obnizania mocy czynnej kontroluje tempo dynamicznego spadku mocy czynnej. Jest ustawiona jako wartosé
procentowa ustawienia rejestru limitu mocy czynnej falownika na minute.

= Tempo zmiany fi kontroluje tempo dynamicznej zmiany kata. Ustawione w radianach na minute.

Adres Rozmiar | R/W Nazwa Typ Zakres wartosci Jedn.

F308 1 R/W Preferencja mocy Uint16 0-1 0-1
czynnej/biernej

F310 2 R/W Limit czasu polecenia Uint32 0-MAKS_UINT32 S

F312 2 R/W Rezerwowy limit mocy czynnej Float32 0-100 %

F316 2 R/W Rezerwowy Cos(fi) Float32 Nie

Od -1do +1 dostepn
e

F318 2 R/W Szybko$¢ narastania mocy Float32 0-100 %/min
czynnej

F31A 2 R/W Szybko$¢ obnizania mocy Float32 0-100 %/min
czynnej

F320 2 R/W Tempo zmiany fi Float32 0-pi rad/min

Ponizsze rejestry maja charakter dynamiczny i nie wymagaja resetowania systemu. Ich wartosé nie zostaje zapisana, dlatego
po ponownym uruchomieniu falownika nalezy jg wprowadzi¢ ponownie.

= Dynamiczny limit mocy czynnej dynamicznie steruje progiem mocy czynnej falownika. Jest ustawiony jako wartos¢
procentowa ustawienia rejestru limitu mocy czynnej.

Obecny limit mocy mozna odczytaé w rejestrze FOO1 wartosé Uint16.

= Dynamiczne oznaczenie Cos(fi) dynamicznie kontroluje Cos(fi) falownika. Znak Cos(fi) okresla znak oczekiwanej mocy

biernej.
Adres Rozmiar | R/W Nazwa Typ Zakres wartosci Jedn.
F322 2 R/W Dynamiczny limit mocy czynnej | Float32 0-100 %
F326 2 R/W Dynamiczne oznaczenie Cos(fi) | Float32 0d -1 do +1 Nie
dostepne

Wszystkie rejestry, z wyjatkiem dynamicznego limitu mocy czynnej (F322) i dynamicznego Cos(fi) (F326), powinny by¢
ustawiane tylko w razie potrzeby.

= Dynamiczny limit mocy czynnej mozna przesta¢ w ramach transmisji Modbus.

= Przestrzen adresowa Modbus sktada sie z 256 adresow:

0 Od 1 do 247 Od 248 do 255
Adres transmisji Indywidualne adresy Zarezerwowane
podlegte

= W trybie transmisji urzadzenie nadrzedne wysyta zadanie do wszystkich urzadzeri podrzednych. Nie jest udzielana
odpowiedz.
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Modbus 3
W ponizszej tabeli pokrétce przedstawiono wszystkie rejestry, o ktérych mowa powy:ej.
Adres Rozmiar | R/W Nazwa Typ Zakres wartosci Jedn.
F300 1 R/W Wtacz dynamiczng kontrole mocy Uint16 Nie
0-1 dostepn
e
F304 2 R Maks. moc czynna Float32 | Zakres mocy falownika | W
F308 1 R/W Preferencja mocy czynnej/biernej Uint16 0-1 0-1
F310 2 R/W Limit czasu polecenia Uint32 0-MAKS_UINT32 s
F312 2 R/W Rezerwowy limit mocy czynnej Float32 | 0-100 %
F316 2 R/W Rezerwowy Cos (fi) Float32 Nie
? dostepn
e
F318 2 R/W Szybkos¢ narastania mocy czynnej | Float32 | 0-100 %/min
F31A 2 R/W Szybkos¢ obnizania mocy czynnej Float32 | 0-100 %/min
F320 2 R/W Tempo zmiany fi Float32 | 0 - pi rad/min
F322 2 R/W Dynamiczny limit mocy czynnej Ptywak3 0-100 %
2
F326 2 R/W Dynamiczne oznaczenie Cos(fi) Float32 Nie
Od -1 do +1 dostepn
e

Wiaczanie dynamicznej regulacji mocy biernej za pomoca interfejsu

falownika

Falowniki z konfiguracja SetApp

1. Uruchom aplikacje SetApp na urzadzeniu mobilnym i wybierz kolejno Przekazanie do eksploatacji > Regulacja mocy >

Regulacja sieci > Wtacz.

2. Wybierz Moc bierna > Tryb > Interfejs redukgcji mocy.

Falowniki z wyswietlaczem

1. Otwodrz tryb ustawien.

2. Z menu gtéwnego wybierz opcje Regulacja mocy > Regulacja sieci > Witacz.

3. W menu regulacji mocy wybierz Konf. mocy biernej > Tryb > RRCR.
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